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Der neue argoRadarPilot —

Der argoRadarPilot ein neues Produkt mit einer modernen
Anzeige, einfacher Bedienung und vielen neuen Funktio-
nen. Er baut auf bewdhrten Modulen und Funktionen des
RADARpilot720° auf, ist aber insbesondere im Bereich
der Benutzerschnittstelle komplett neu entwickelt.
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Kernfunktionen

Der neue argoRadarPilot

Bei der Entwicklung des argoRadarPilot haben wir
groBen Wert auf eine Gbersichtliche Darstellung und
eine einfache Bedienung gelegt. Ohne Bedienaktionen
werden alle Meniis automatisch ausgeblendet —

es steht die maximale Flache fiir die Anzeige zur
Verfligung.

Der argoRadarPilot erkennt
automatisch Schiffe, die
einem in nachster Zeit be-
gegnen, und zeigt sie in dem
Feld ,Begegnungen“an.

Sie werden auch in den Mit-
laufzeichen entsprechend
markiert. Damit konzentriert
er die Aufmerksamkeit des
Schiffsfiihrers auf die wichti-
gen Schiffe. Die Leitlinien
des argoTrackPilot werden
mit eingeblendet.

Weitere Neuerungen und

Funktionen:

e Einfaches Verschieben
und Anpassen der Karte
(Pannen und Zoomen)

e Direkte Umschaltung der
Orientierung der Karte

* Entzerrte Platzierung und einfache Konfiguration
der Mitlaufzeichen (weniger Uberlappungen)

e Detaillierte Anzeige von Tafelzeichen

e Automatische Umschaltung des Navigations-
status im AIS

¢ Anzeige von CoVadem-Tiefenkarten unter Berlick-
sichtigung der aktuellen Pegelwerte (auf dem Rhein)

e Karten- und Softwareaktualisierung inklusive
Fernwartung tiber eine Internetverbindung
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Neben der Darstellung von Karte und AIS-Daten
stehen folgende weitere Funktionen zur Verfiigung:

e Darstellung von Wendeanzeiger und Ruderlage
e Anzeige von UKW-Kanalen

e Anzeige von Karteninformationen mit zusétzlichen
Bild- und Textinformationen

e Aufzeichnung aller ein-
gelesenen Sensordaten

e Einlesen und Aufzeich-
nen von Radardaten

e Anlegen eigener Daten
in der Karte

e Suche von AlS-Zielen

Der argoRadarPilot wird
zusammen mit einem |iif-
terlosen Industrie-Rechner
geliefert, auf dem ein
zuverlassiges Linux-
Betriebssystem installiert
ist. Weiter wird er mit
einem Paket von offiziellen
Karten der Mitteleuro-
paischen Wasserstrafen
geliefert, wie sie aktuell
von Servern der jeweiligen
nationalen WasserstraBenverwaltungen heruntergela-
den werden kdnnen.

An der Darstellung der Radarbilds in der Karte wird
gearbeitet. Sie befindet sich aktuell in der Zulas-
sungsphase. Die Radarsignale kénnen in

analoger Form iiber die bewahrte Radarinterface-
karte erfasst werden. Daneben kann auch die
Netzwerkschnittstelle des JMR-611-Radars fiir die

Ubertragung des Radarbilds genutzt werden.




Zwei-Monitor-L6sung

Der argoRadarPilot bietet die Mdglichkeit, zwei Kartenansichten auf zwei ange-
schlossenen Monitoren darzustellen.

Damit behélt man gleichzeitig den Bereich um das eigene Schiff sowie die weitere Umgebung im
Blick. Entgegenkommende Schiffe erkennt man so friihzeitig und kann auf sie reagieren.

Eine gleichzeitige Darstellung mehrerer Ansichten ist die Basis dafiir, zukiinftig weitere Anzeigen und
Assistenzfunktionen flexibel einbinden zu kdnnen.

Monitor 1 s S oanans = Monitor 2
Navigation Ubersicht

Funkaufzeichnung

Der argoRadarPilot bietet die Maglichkeit,
alle angeschlossenen Sensoren aufzuzeich-
nen.

Durch die Aufzeichnung von Radar, GPS und AIS kann
das Verkehrsgeschehen rekonstruiert werden. Fiir die
Rekonstruktion der Ablaufe bei einer Havarie ist aber
auch der Funkverkehr von groBer

Bedeutung. Daher wurde die Aufzeichnungsfunktion
um die Mdglichkeit einer Sprachaufzeichnung ergénzt.
Bis zu 4 Audio-Kanéle kénnen zusatzlich aufgezeich-
net werden. Damit kdnnen z.B. 2 Funkgerate und

2 Raummikrofone erfasst werden.




Netzwerkfunktionen

Bei zukiinftigen Installationen in Steuerhdusern wird die Dateniibertragung per
Netzwerk immer mehr an Bedeutung gewinnen.

Der argoRadarPilot ist schon jetzt auf diese Entwicklung ausgerichtet. Fiir jedes Gerét,
z.B. GNSS-Kompass oder AlS, kann gewéahlt werden, ob die Daten klassisch iiber eine
serielle Schnittstelle oder tiber eine Netzwerkverbindung eingelesen werden sollen.

e Reduzierter Installationsaufwand im Steuerhaus
e Einfacher Informationsaustausch mit dem argoTrackPilot

o (bertragung der Radardaten vom JMR-611-Radar iiber eine
Netzwerkverbindung méglich

Technische Daten

Rechner: Monitor:
e Industrieller Rechner mit Prozessor i5, 8 GB RAM Darstellung:
und 256 GB SSD-Festplatte o Aufldsung mindestens 1024 x 1280 Pixel
* Betriebsspannung 24V DC o Empfohlene BildschirmgréBe: 19 Zoll oder groBer

* 6 serielle Schnittstellen
e 6 USB-Schnittstellen

e 1xVGA, 1 xHDMI, 2 x DisplayPort (max. 2 Monitore
anschlieBbar)

e Tastatur und Trackball (kabelgebunden)
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Kontakt

argonav GmbH

HeBbriihlstraBe 21D
70565 Stuttgart Mehr von uns finden Sie unter

info@argonav.de R www.argonav.de
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